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RESUMEN 

En la actualidad el sector del entretenimiento y la publicidad se ha visto forzado a 

implementar el uso de herramientas que ayuden a optimizar y mejorar los procesos, 

esto ha traído como consecuencia la intervención de sistemas innovadores. En la 

presente investigación se ha diseñado una plataforma electromecánica con un brazo 

giratorio donde se ubicará un dispositivo de video grabación con la finalidad de realizar 

espectaculares videograbaciones o fotografías a 360 grados de objetos y/o personas 

ubicadas en una base estática. Para garantizar el buen funcionamiento del sistema se 

realizaron los cálculos, análisis estáticos, selección de materiales y el diseño de la 

plataforma en software CAD/CAE. Se obtuvo el modelo y los planos de construcción 

de la plataforma, los cuales ayudarán a establecer los parámetros necesarios para 

que el sistema sea fabricado. La intervención de investigaciones a nivel ingenieril 

puede llegar a hacer los procesos eficientes y mejóralos de tal manera que esto sea 

una herramienta para facilitar el desarrollo en la industria del entretenimiento y la 

publicidad. 
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ABSTRACT 

Currently, the entertainment and advertising sector has been forced to implement 

the use of tools that help optimize and improve processes, this has resulted in the 

intervention of innovative systems. In this project, an electro-mechanical platform 

has been designed with a rotating arm where a video recording device will be located 

with the purpose of making spectacular 360-degree video recordings or photographs 

of objects and/or people located on a static base. To guarantee the proper 

functioning of the system, calculations, static analysis, material selection and 

platform design were carried out in CAD/CAE software. The model and construction 

plans of the platform were obtained, which will help establish the necessary 

parameters for the system to be manufactured. The intervention of research at an 

engineering level can make processes efficient and improve them in such a way that 

this is a tool to facilitate development in the entertainment and advertising industry. 
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